
              

*. SET COLLAR 체결볼트 M5
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출력 Table 면진동

출력 Table 평행도

허용 Moment 하중(Nm)

출력Table 내(외)직경진동

HRT-110-10-I

10:1

12
4785 x 10-6

300
2 (0.033°)

500
9

0.015
0.015
0.02

중공 로타리 엑추에이터 사양표

200,400

6
.5

1
5
0

4
5
0

600

1
1
0

8
0

14

6

4.5 33.5

2
3

A

테이퍼롤러 + 볼베어링

+
0
.0
2
5

0

51.5

4-Ø5.5 Thru

6

1
4

150

2
-
M
3
D
p
61
4

6

1
3
6

4
6

46


