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감속비율
출력Table 지지 방식
허용 Torque(Nm)

관성 Moment J:(kg.m )2

Table허용 회전 속도(rpm)
Lost Motion (min)
허용 Thurst 하중(N)

출력 Table 면진동

출력 Table 평행도

허용 Moment 하중(Nm)

출력Table 내(외)직경진동
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